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EDITORDEN...

Sayin Meslektaslarim,
TOTBID Dergisi’nin Degerli Okurlari,

“Cogu insan robotlari metal ve seramikten yapilmis olarak diistiniir, ancak bir robotun
neyden yapildigi degil, kendi basina hareket ederek insanlar adina ne yaptigi 6nemlidir.”

Prof. Dr. Josh Bongard
Vermont Universitesi, Bilgisayar Bilimi

Canli robotlar (in vitro biyolojik robotlar, ksenobotlar, xenobotlar): Vermont Universitesi, Tufts Universitesi ve Harvard
Universitesi Wyss Biyo-muhendislik Enstitisi’nden bilim insanlari, bilinen herhangi bir hayvan veya bitkiden farkli
tamamen yeni bir biyolojik ireme bigimi kesfettiklerini acikladilar.

Afrika penceli kurbagasinin (African clawed frog, Xenopus laevis) embriyonik kok hiicrelerinden elde edilen ksenobotlar,
bir milimetreden (0,04 in¢) daha kiiclik organizmalardir. Yapilan deneysel calismalarda; kurbagalarin normalde
kullandiklari ireme yontemi disinda, hiicreler embriyonun geri kalanindan kurtarildiginda ve onlara yeni bir ortamda
nasil olacaklarini anlamalari igin bir sans verildiginde sadece kendilerini anlamakla kalmadiklari, hareket ve tremek igin
de yeni bir yol bulduklari, gruplar halinde birlikte ¢calisabildikleri ve hasardan sonra kendi kendilerini iyilestirebildikleri
gosterilmistir.

Robot mu, organizma mi? Genetigi degistirilmemis kurbaga hiicresinden yapilmis organizmalar olsalar da kendi baslarina
insanlar adina hareket edebilme 6zellikleri nedeniyle de robot olduklari kabul edilmektedir.

Ksenobotlar gibi canli yapilarin ileride, in vivo ilag dagitimi veya doku onarimiicin biyouyumlu cihazlar olarak ya da
radyoaktif atiklari temizlemek veya okyanuslardaki mikroplastikleri toplamak gibi bir dizi uygulamada potansiyel olarak
kullanilabilecekleri tahmin edilmektedir.
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Bu sayida, glinluk meslek yasantimizda sik karsilastigimiz “Omuz Patolojileri”, konularinda deneyimli yazarlarin
uyguladiklar “cerrahi teknikler” ile elde edilen “klinik sonuglar” aktarild.

Bu sayinin planlanmasi ve olusturulmasindaki katkilarindan dolayi davetli sayi editérii Sayin Prof. Dr. Ertugrul Aksahin ile
bilgi, deneyim ve zamanlarini bizlerle paylasan yazarlara yayin kurulu adina tesekkr eder, keyifli okumalar dilerim.

En icten saygilarimla.
Prof. Dr. irfan Esenkaya
TOTBID Dergisi Editori



